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Κίνηση φορτίου σε μαγνητικό  
και ηλεκτρικό πεδίο 
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Θεωρούμε μαγνητικό πεδίο Β 

κάθετο στο επίπεδο x,y και αρχική 
ταχύτητα στο επίπεδο x,y. 
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Το διάνυσμα της δύναμης είναι κάθετο τόσο 
στο διάνυσμα του μαγνητικού  πεδίου όσο 
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To μέτρο της ταχύτητας δεν μεταβάλλεται κατά την κίνηση του φορτίου 
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Εάν η ταχύτητα έχει συνιστώσα 
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Το διάνυσμα της δύναμης παραμένει κάθετο 
τόσο στο διάνυσμα του μαγνητικού  πεδίου 
όσο και στο διάνυσμα της ταχύτητας 
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Θεωρούμε μαγνητικό πεδίο Β 
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